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Intelligentes universelles Greifsystem
auf Basis eines innovativen Aktorelements

Neuheit und Kundennutzen

Der entwickelte Universalgreifer be-
steht aus drei hochelastischen Aktoren
je Finger. Durch die Anderung des
Innendrucks kdnnen die Aktoren die
Orientierung ihrer Wirkflachen veran-
dern. Dadurch ist ein sicherer und
schonender Griff unterschiedlichster
Produkte maoglich.

Die Vorteile sind:

« Einfacher Aufbau, gute
Zuganglichkeit und geringer
Herstellungsaufwand

* Problemloser Einsatz in Reinrdumen
durch Verwendung von
lebensmittelechten Silikonen

* Funktionselemente durch modulare
Konstruktion leicht austauschbar,
Abmessungen und
Leistungsvermégen nach Bedarf

« Es sind weiche Greifflachen
vorhanden, die die Objekte schonend
und flexibel handhaben kénnen.

« Da keine Reibungseffekte an den
Flhrungsgelenken auftreten, sind
dieses wartungs- und verschleiBfrei.

» Eine umfassende sensorielle
Ausstattung ist problemlos mdglich.
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Universalgreifer mi Balgaktoren (rot) beim
Griff in die Kiste

Technische Beschreibung

Das innovative Aktorelement besteht
aus nur einem speziell geformten
elastischen  Grundkdrper, der auch
die Funktion des Gelenkes (Uber-
nimmt. Dadurch kann auf eine Viel-
zahl von sonst nétigen Bauteilen fir
die Bewegungsfliihrung verzichtet
werden. Die Form des Aktors kann je
nach Anforderung an den Bewe-
gungs- und Kraftverlauf angepasst
werden.

Der Einsatz der Aktoren in Greifern
erlaubt einen sicheren Betrieb bei der
Interaktion mit Menschen und schont
zudem die zu greifenden Objekte, da
die Aktoren weich und nachgiebig
ausgelegt werden kénnen. Die An-
ordnung der Greifflachen ermdglicht
stets einen sicheren Griff.

Einsatzgebiete

Geeignet sind alle automatisierten
Kommissionierszenarien in  denen
Produkte unterschiedlichster Gestalt
gehandhabt werden miussen. Derzeit
existieren keine geeigneten preiswer-
ten und robusten Greifsysteme auf
dem Markt, die so universell einsetz-
bar sind, dass sie bspw. ein typisches
Handelswarensortiment ohne wesent-
liche Einschrankungen oder Bescha-
digungen greifen kénnen.

Weitere Anwendungen sind im Be-
reich der Service- bzw. Assistenzro-
botik vorstellbar.
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